
三水高空作业车出租，升降车出租，外墙修补，广告安装

产品名称 三水高空作业车出租，升降车出租，外墙修补，
广告安装

公司名称 佛山市卓粤机械设备租赁有限公司

价格 1200.00/台

规格参数 徐工:17-28
SF:17-28
江苏:徐州

公司地址 佛山市南海区狮山镇罗村孝贤路4号商业楼E座3
楼337

联系电话 13928292824 13823423455

产品详情

       在控制器设计过程中，反步控制方法由于适应性较强，不论是线性还是非线性系统都普遍使
用，因而反步控制算法已经成为非线性控制领域的经典算法。但是反步控制算法并非，在带来简便的同
时，也导致了系统构造过程中反复求导的问题，因此控制器构造过程会出现多个微分项，并且微分阶次
会随着系统阶次增加，这样会给控制器构造困难，阶次越高求导也就越复杂，影响系统的稳定性能。所
以，动态面控制算法应运而生，得到了广泛应用，现在动态面算法在高阶系统中成为了和反步控制配套
的算法之一。

       蓬江桥检车出租， 江门桥检车出租，新会桥检车出租

         本文取得的主要成果主要有：1）由于电液伺服特性如饱和摩擦等非线性干扰因素，所以电
液伺服是一种高度非线性系统，为了开展非线性控制理论得研究，首先对电液伺服系统进行非线性建模
很有必要。本文研究对象为阀控对称伺服缸，从非线性动力学入手，从电液伺服系统结构组成、工作原
理等方面进行建模，充分考虑电液伺服的非线性因素，如参数不确定性，同时考虑到开展的控制方法进
行合理简化。为后续工作的展开打下基础。

  

         2）考虑到电液伺服系统中存在参数不确定性问题和外界未知扰动问题，本文采用了自适应



控制方法进行控制器设计。自适应理论设计估计律对参数进行补偿，可以使得系统能够尽可能小的忽略
参数变化对系统带来的影响，提高系统的动态性能。由于电液伺服系统的物理限制及安全性能方面等原
因，输在侵犯输出约束的情况下，系统的稳定性能会大大降低，甚至损坏元件，因此在控制系统中保证
输出状态稳定在输出约束范围内，对于提高系统鲁棒性具有重要意义。本文为了保证输出约束，采用了
对称障碍李雅普诺夫函数方法，它是利用对数函数特性，从而将输出约束在设定范围内。
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