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产品名称 合肥维安达售后无忧 人脸识别服务器
桐城人脸识别

公司名称 合肥维安达智能科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 安徽省合肥市包河区花园大道582号

联系电话  13866796713

产品详情

传统人脸识别技术。

传统的人脸识别技术主要是基于可见光图像的人脸识别，这也是人们熟悉的识别方式，桐
城人脸识别，已有30多年的研发历史。但这种方式有着难以克服的缺陷，尤其在环境光照
发生变化时，识别效果会急剧下降，无法满足实际系统的需要。解决光照问题的方案有三
维图像人脸识别，和热成像人脸识别。但这两种技术还远不成熟，识别效果不尽人意。

人脸识别识别算法。

一般来说，人脸识别系统包括图像摄取、人脸定位、图像预处理、以及人脸识别（身份确
认或者身份查找）。系统输入一般是一张或者一系列含有未确定身份的人脸图像，人脸识
别系统，以及人脸数据库中的若干已知身份的人脸图象或者相应的编码，而其输出则是一
系列相似度得分，表明待识别的人脸的身份。

人脸识别算法分类

基于人脸特征点的识别算法。

基于整幅人脸图像的识别算法。



基于模板的识别算法。

利用神经网络进行识别的算法。

人脸识别系统通常由以下构建模块组成：

1.人脸检测。人脸检测器用于寻找图像中人脸的位置，如果有人脸，人脸识别技术，就返
回包含每张人脸的边界框的坐标。

2.人脸对齐。人脸对齐的目标是使用一组位于图像中固定位置的参考点来缩放和裁剪人脸
图像。这个过程通常需要使用一个特征点检测器来寻找一组人脸特征点，在简单的 2D
对齐情况中，即为寻找适合参考点的1佳仿射变换。更复杂的 3D
对齐算法还能实现人脸正面化，人脸识别服务器，即将人脸的姿势调整到正面向前。

3.人脸表征。在人脸表征阶段，人脸图像的像素值会被转换成紧凑且可判别的特征向量，
这也被称为模板。理想情况下，同一个主体的所有人脸都应该映射到相似的特征向量。

4.人脸匹配。在人脸匹配构建模块中，两个模板会进行比较，从而得到一个相似度分数，
该分数给出了两者属于同一个主体的可能性。

合肥维安达售后无忧(图)-人脸识别服务器-桐城人脸识别由合肥维安达智能科技有限公司提供。合肥维安
达智能科技有限公司拥有很好的服务与产品，不断地受到新老用户及业内人士的肯定和信任。我们公司
是商盟认证会员，点击页面的商盟客服图标，可以直接与我们客服人员对话，愿我们今后的合作愉快！
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