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产品名称 RV40E减速机直销 RV40E减速机
天津晟华晔机器人

公司名称 天津晟华晔机器人有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市北辰区天津工业园京福公路东侧优谷新科
园1-3号楼

联系电话  18322311201

产品详情

随着行星传动技术的发展，rv减速机的应用越来越广泛，RV40E减速机直销，它拥有着结构紧凑、传动
、传动比大等的特点，因此受到广泛的好评，在此设备的使用中，长沙RV40E减速机，往往很多工作都
集中在齿轮传递的这个环节中，而为了提高运转效率，RV40E减速机，我们首先应该做的就是提高减速
机的承载力。

齿轮材料的选择 

对于重载齿轮，要求表面要达到一定的硬度，保证接触强度金属耐磨性，芯部有一定的韧性。满足这些
要求，齿轮需要渗碳淬火。 

大量应用在关节型机器人上的减速器

大量应用在关节型机器人上的减速器主要有两类：RV减速器和谐波减速器。相比于谐波
减速器，RV减速器具有更高的刚度和回转精度，高得多的疲劳强度、刚度和寿命，而且



回差精度稳定。

在关节型机器人中，一般将RV减速器放置在机座、大臂、肩部等重负载的位置;而将谐波
减速器放置在小臂、腕部或手部;行星减速器一般用在直角坐标机器人上。该种RV减速器
在先进机器人传动中有逐渐取代谐波减速器的发展趋势。

 

rv减速机用于多种机械中，应用范围很广泛，并且它的性能得到了客户的一致认可。我们
在购买到一台新设备以后，江苏RV40E减速机，首先应该做的就是安装调试，只有这样才
能使设备更好地发挥作用。那么根据减速机的准确性、传动的平稳性和载荷分布均匀性的
要求不同，其精度可分为多个等级，当使用环境不同时，我们需要采取以下几个方法调整
它的精度，下面我们一起来看一下：

1、调整间隙法：rv减速机在运动过程中会产生摩擦，并引起相关零件之间的尺寸、形状
和表面质量的变化，产生磨损，增大相关零件之间的配合间隙，此时我们需对其进行调整
，使其在合理范围内，以保证零件之间相对运动的准确性。

2、误差补偿法：把零件自身误差通过恰当装配，产生误差程度的相互抵消现象，以保证
设备运动轨迹的准确性。

3、综合补偿法，用减速机自身安装的刀具加工已经转配调整正确无误的工作台面，以消
除各项精度误差的综合结果。

RV40E减速机直销-RV40E减速机-天津晟华晔机器人由天津晟华晔机器人有限公司提供。天津晟华晔机器
人有限公司在减速机、变速机这一领域倾注了诸多的热忱和热情，晟华晔机器人一直以客户为中心、为
客户创造价值的理念、以品质、服务来赢得市场，衷心希望能与社会各界合作，共创成功，共创辉煌。
相关业务欢迎垂询，联系人：康经理。
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