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由于机器人关节运动的强耦合性，使得其运动轨迹的控制极其复杂，而运动轨迹的精度也是多因素耦合
的结果。影响精度的因素包括机器人零部件的加工制造误差，机器人的安装误差，传动机构的误差，自
动喷涂机器人，机器人连杆和关节的柔性以及机器人工作环境等。因此研究喷涂机器人再多因素综合作
用下的位姿精度问题也是现阶段实际研究过程中必须要解决的难题。另外，喷涂机器人的全局性能指标
分析和机器人协同作业也是现阶段研究的热点。喷涂机器人在面对阀门等异形的类似复杂曲面或狭窄空
间时，要求机器人手臂运动空间大、姿态和轨迹复杂灵活，因而喷涂机器人得采用六轴的自由度手腕。
影响机器人工作空间的实际形状和小大主要是大臂和小臂的参数决定。腰部参数只影响机器人工作位置
的高低，机器人手腕结构尺寸较小，结构参数的变动范围有限，云浮机器人，因此串联机器人工作空间
是由大臂和小臂的长度以及关节角的转动范围来确定。

喷涂机器人本体主要由驱动系统、机械系统、感知系统、控制系统四个系统组成。机械系统又叫操作机
，是工业机器人的执行机构，喷漆机器人，可分成基座、腰部、臂部、腕部和手部。今天就由我们新力
光在这里主要介绍一下喷涂机器人本体结构的特点与要求。

喷涂机器人操作机可以简化成各连杆首尾相接、末端开放的一个开式运动链，操作机的结构刚度差，并
随空间位姿的变化而变化。



当其他参数不变的情况下，小型机器人，喷涂量越小，其雾化颗粒越细，但同时漆雾中的溶剂挥发量增
大，直接导致桔皮、膜厚偏低等质量缺陷;喷涂量过大时，会影响涂料的雾化效果，使旋杯过载，造成雾
化难，且产生滴漆、流挂、气泡等不良现象。因为在实际的喷涂过程中，每台机器人喷涂的区域不同，
所以要设置不同的喷涂量。

空气流量：自动喷涂机器人的空气流量一般在100-400 NL/min内调整，它的作用是调整漆雾的幅度，并将
漆雾推向被涂物，防止漆雾扩散或往后反弹而污染旋杯和雾化qi。

喷漆机器人-云浮机器人-昊晟自动化厂家(查看)由东莞市昊晟自动化设备科技有限公司提供。东莞市昊晟
自动化设备科技有限公司位于东莞市清溪镇松岗管理区白石岗。在市场经济的浪潮中拼博和发展，目前
昊晟自动化在工业自动控制系统及装备中享有良好的声誉。昊晟自动化取得全网商盟认证，标志着我们
的服务和管理水平达到了一个新的高度。昊晟自动化全体员工愿与各界有识之士共同发展，共创美好未
来。
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