
禅城590直流调速器维修

产品名称 禅城590直流调速器维修

公司名称 广州腾鸣自动化控制设备有限公司

价格 100.00/台

规格参数

公司地址 广州市番禺区钟村镇屏山七亩大街3号

联系电话  15915740287

产品详情

禅城590直流调速器维修  南庄590直流调速装置维修 石湾590直流调速装置维修 
张槎西门子直流调速装置维修 祖庙西门子直流调速装置维修 

佛山腾鸣自动化控制设备有限公司一直致力于工控产品维修，机电一体化设备维护，系统设计改造。具
有一批专业知识扎实，实践经验丰富，毕业于华南理工大学、广东工业大学高等院校的维修技术精 英。
维修服务过的企业，遍布全国。我们专业维修张力传感器、称重传感器、流量计、变频器、直流调速器
、PLC、触摸屏、伺服控制器、工控机、软启动器、UPS不间断电源等各种工业仪器。我们有大量工控产
品配件，与合作客户长期维护服务，能快速维修客户故障，价格实惠。我们有大量二手PLC，伺服驱动
器，变频器，直流调速器，变频器，触摸屏等工控产品出售，欢迎电询。

禅城区辖3个街道、1个镇：祖庙街道、石湾街道、张槎街道、南庄镇。区人民政府驻祖庙街道大福南路
。 

3个维修服务点

地址1：佛山广州市番禺区钟村镇屏山七亩大街3号

地址2：肇庆市高新区（大旺工业园） 

地址3： 佛山顺德大良凤翔办事处

番禺区顺德大良凤翔维修办事处：

佛山南海禅城维修办事处：

佛山市南海区海八路

佛山三水办事处



专业维修各种PARKER 590直流调速器维修故障包括：本公司提供专业维修直流调速器,维修常见故障：上
电无显示，运行报警，过电压报警，过电流报警，输出不平衡，模块损坏，参数错误等故障。

MCU没有CAN或CAN接口数量不够怎么办？目前市面上有串口转CAN的相关模块或设备，但大家知道
串口转CAN是如何实现的吗？转换后的帧格式是如何的？本文将为大家详细介绍串口经过转换后的CAN
帧格式与注意事项。

适用场景

串口转CAN模块在什么时候需要用到呢？一是老产品面临升级，需要用到CAN总线通信，但硬件平台中
的MCU没有集成CAN总线的控制器。二是选用的MCU已经包含CAN总线接口，但数量上不能满足项目
需求。若出现类似以上两种情况且MCU有闲置串口，则可以选用串口转CAN模块解决。

图1 应用行业

使用方法

该类模块可以很方便地嵌入到具有UART接口的设备中，在不需改变原有硬件结构的前提下使设备获得C
AN-bus通讯接口，实现具有UART设备和CAN-bus网络之间的数据通讯。工业级的转换模块内部还包括
实现带隔离的CAN和UART转换所必须的模拟和数字器件、光电耦合器、DC/DC变换器、CAN-
bus接口等。

图2 产品架构

转换说明

CSM100系列模块提供3种协议转换方式：透明转换、透明带标示转换、自定义协议转换。下面以CSM100
系列的模块简述模块的透明转换格式。

该模式下，CSM100接收到一侧总线的数据就立即转换发送至另一总线侧。该模式下的模块数据转换效率
最高，能承担较大流量的数据传输。串行帧转CAN帧时，模块将来自串口的数据直接打包，并插入预先
配置的CAN帧信息、帧ID一同作为一帧数据发送到总线上。同理，来自CAN总线上的数据将按顺序拆分
为字节流发送到串口上，字节流的前几个字节为该CAN帧的信息。

图3 转换方式



说到这，大家肯定有个疑惑，CAN帧的信息及CAN帧ID是如何表示的呢？

帧信息主要用来区分标准帧、扩展帧，长度为1个字节。在“自定义协议转换”中，标准帧固定为 0x00，
扩展帧固定为 0x80； 在“透明转换”“透明带标识转换” 中， 标准帧为 0x0_，扩展帧为
0x8_，其中“_” 代表每个帧中的数据域长度， 范围为 0~8。

标准帧的帧ID拆分为2个字节表示，扩展帧的帧ID拆分为4个字节表示。如果实际配置时给帧ID预留的只
有一个字节且帧类型为扩展帧，方向是CAN帧转串行帧，那么将只能得到帧ID的高8位。如果实际配置
时给帧ID预留的只有一个字节且帧类型为扩展帧，方向是串行帧转CAN帧，那么将帧ID的高8位正常填
充，其他三字节全补零。

图4 帧ID转换说明

假设配置的转换成的CAN报文帧信息为“标准帧”，配置的帧ID1，ID0分别为“0x01，0x23”，串行帧
的数据为01，02，03，04，05，06，07，08共8个字节，那么转换格式如图5。CAN报文的帧ID为0x0123（
用户配置），帧信息：标准帧（用户配置），串行帧中的数据部分将不作任何修改地转换到CAN报文中
。

图5 串行帧到CAN帧

假设CAN报文中帧ID1为0x01，帧ID0为 0x23，数据为0x12，0x34，0x56，0x78，0xab，0xcd，0xef，0xff，
则CAN报文和转换后的串行帧如图6。CAN报文的帧信息（0x08）转换到串行帧中的第1个字节（0x08）
，CAN报文中的ID：0x0123依次转换到串行帧中的第2个字节（0x01）及第3个字节（0x23）。CAN报文
的数据域将不作任何修改地转换到串行帧中的数据部分。IO-Link支持在控制层至现场设备
(传感器、执行器) 之间双向通信。通过IO-Link主站可以绑定各种不同的IO-
Link设备。可通过所有常见的现场总线将数个IO-Link主站连接在一起。

为什么还是需要现场总线？

通过现场总线在一台机器内 (在传感器/执行器与PLC之间) 或跨设备 (在各PLC)
之间传送信号。通过这种方式可实现远距离通信。

PLC和IO-Link主站(各种现场总线) 的联网以及机器中IO-Link现场设备的连接

随着时间的推移，大量不同的现场总线广泛应用于工业领域。由于IO-
Link独立于现场总线，所以无论您使用哪个现场总线，带IO-Link功能的设备所处的层级保持不变。



将IO-Link传感器/执行器Hub和IO-Link压力传感器连接入IO-Link主站

IO-Link连接的组件

IO-Link主站可用于所有常见的现场总线。有一个电源输出端和一个现场总线输入输出端。另外，根据具
体应用为您提供不同数量的端口。

适用于所有常见现场总线的现场总线电缆可以将PLC及其他现场总线设备连接入IO-Link主站网络。

可通过IO-Link为智能颜色传感器示教、设置参数和诊断。

可通过三芯传感器电缆轻松连接和更换IO-Link设备。
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