
搬运机器人 北京固德金山 天津搬运机器人

产品名称 搬运机器人 北京固德金山 天津搬运机器人

公司名称 北京固德金山科技发展有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 北京市通州区宋庄镇小堡南街137号1层西侧

联系电话 13801107557 13801107557

产品详情

搬运时AGV

AGV车身结构与布置。车身的主要功能是控制原器件，支撑所有的机械零件，因此，在进行AGV车身的
设计时应注重其刚度与强度，使其性能可以满足AGV车体的顺利运行以及加速，在能够满足刚度与强度
的基础上减轻车身重量。AGV车身布局要考虑到车身的平衡性，将蓄电池放置于车架底部中间位置，将
电机驱动器、电器元器件、PLC控制器等放置于车架上。

AGV从简单搬运车到智能机器人

很早的自动搬运车，1913年被福特汽车公司用于底盘装配上，搬运机器人，体现了采用当时叫做无人搬
运车的优越性。但当时是有轨道引导的。到了20世纪50年代中期，1955年英国人首先去掉了地面上的导
引轨道采用地板下埋线，组成了以电磁感应引导的简易AGVS，1959年AGV用到仓库自动化和工厂作业上
。

60年代把计算机技术应用到AGV系统的管理和控制上，AGV系统从自动化仓库进入到柔性加工系统(FMS
)及生产系统中，从而使AGV得到了迅速的发展。虽然AGV首先出现于美国，天津搬运机器人，但却是
在欧洲迅速得到发展和推广应用，并成为制造和装配过程中一种流行的物料搬运设备。欧洲各公司统一
了托盘的结构和尺寸，使得AGV制造厂不需要频繁地根据用户的要求改变自己的产品形式。



AGV充电方式

自动充电

当AGV需要补充电力时，搬运机器人哪家好，会自动报告并请求充电，由地面控制中心指挥，驶向特定
充电区或台位，车载充电连接器与地面充电系统自动连接并实施充电。充电完成后AGV自动脱离充电系
统，驶向工作区或待命区投入正常运行。其特点是整个充电过程全部实现自动化、智能化，无需专人看
管。自动充电AGV适用于工作周期长，北京搬运机器人，车多人少，自动化程度高的场合，且多使用碱
性快速充电电池，如卷烟、冶金、化工、汽车、航空等行业。

搬运机器人-北京固德金山-天津搬运机器人由北京固德金山科技发展有限公司提供。行路致远，砥砺前
行。北京固德金山科技发展有限公司致力成为与您共赢、共生、共同前行的战略伙伴，更矢志成为堆垛
搬运机械具有竞争力的企业，与您一起飞跃，共同成功!
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