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并联机器人的关键机构：减速器

由于低惯量，大转矩交、直流伺服电机及其配套的伺服驱动器(交换变频器、直流脉冲宽
度调制器)的普遍接纳。这类系统不需能量转换，运用方便，控制灵敏。大多数电机后面
需安装精细的传动机构：减速器。其齿运用齿轮的速率转换器，将电机的反转数减速到所
要的反转数，并得到较大转矩的装置，从而降低转速，添加转矩,当负载较大时，一味提
升伺服电机的功率是很不划算的，能够在适宜的速率范畴内通过减速器来进步输出扭矩。
巧手智能科技是专业从事生产并联机器人的商家，需要并联机器人的的朋友可以来电咨询
，我们会竭诚为您服务。

并联机器人的发展阶段

20世纪60年代，并联机器人发展迎来黎明期，机器人的简单功能得到了进一步的发展。机
器人传感器的应用提高了机器人的可操作性，包括恩斯特采用的触觉传感器；托莫维奇和
博尼在世界上早的“灵巧手”上用到了压力传感器；麦卡锡对机器人进行改进，加入视觉



传感系统，并帮助麻省理工学院推出了世界上个带有视觉传感器并能识别和定位积木的机
器人系统。此外，利用声呐系统、光电管等技术，并联机器人可以通过环境识别来校正自
己的准确位置。巧手智能科技是专业从事生产并联机器人的商家，需要并联机器人的的朋
友可以来电咨询，我们会竭诚为您服务。

现代该改良版的并联机器人可按照人工智能的方式，根据的原则纲领自动化操作，如可根
据接收到的信号，完成信号指令规定的运行轨迹，从而快速适应新的环境。而并联机器人
系统并不是单独使用的，在并联机器人投入生产的过程中，必须要与其他外围设备联系在
一起，而这些外围设备上的信号必须要通过CC-link和工业生产机器人系统信号联系在一
起。巧手智能科技专门进行并联机器人的生产研发，需要的朋友可以前来问价，我们给出
的并联机器人的价格都是非常合理的，并且服务的质量也能够有很好的保障。
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