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产品详情

后脉冲

限制当前InGaAs / InP APD性能的主要问题是所谓的后脉冲的存在增加了暗计数率。

当APD单光子探测器发生雪崩时，有一部分载流子会滞留在倍增层中，这些滞留的载流子随后释放的时
候也会触发雪崩，产生非光子探测脉冲，这样的脉冲称为后脉冲。后脉冲会造成错误计数，而SNSPD无
后脉冲。

后脉冲的这种杂散效应是由于在碰撞电离发生的结的高场区内陷阱能级引起的雪崩过程中电荷载流子的
捕获而产生的。当随后释放时，这些捕获载流子可以触发所谓的后脉冲。对于InGaAs / InP APD，捕获电
荷的寿命通常为几微秒。这些事件的概率也与填充陷阱的数量成正比，而填充陷阱的数量又与淬火发生
前雪崩中穿过结的电荷成正比。 通过确保快速淬灭雪崩可以限制总电荷。

还需要注意的是，降低APD的工作温度会延长捕获电荷的寿命。因此，必须谨慎选择冷却温度，以（zui
）大程度地降低总暗计数概率（包括后脉冲）。 对于当前的InGaAs / InP
SPAD，（zui）佳温度通常约为220K。

EM增益--高灵敏度

EMCCD技术，有时也被称作"片上增益"技术，是一种全新的微弱光信号增强探测技术。它与普通的科学
级CCD探测器的主要区别在于其读出寄存器后又接续有一串"增益寄存器"，它的电极结构不同于转移寄
存器，信号电荷在这里得到增益。

武汉凯立特科技有限公司是一家致力于光学、光电子相关产品、显微镜及影像系统领域相关仪器设备的
代理销售与系统集成开发的综合性0服务商，从事科学级、工业级仪器的推广工作，服务于高校、国0家0
级科研单位及相关高技术产业。欢迎来电咨询！



时间分辨率

   对于许多应用，探测器的时间分辨率和抖动也很重要。抖动是假定的周期信号与真实周期信号之间
的偏差，时间抖动是指光子到达探测器和产生电脉冲响应的时间间隔，一般时间抖动越小越好。如果探
测器时间抖动大，而测量的时间周期比较短，则有可能（zui）终使得在前一个周期探测到的光子，（zui
）终被计入到后一个周期的计数中去，这样就会造成计数错误。因此，减小时间抖动也是单光子探测器
的一个重要目标。抖动是探测器的电输出信号随周期性到达的光信号的时间变化，时间性能通常会随着
偏置电压的增加而提高。为了对其进行量化，像增强型相机，人们将短而弱的光脉冲发送到计数器，然
后用一个时间—数字转换器来监控雪崩脉冲信号。对于InGaAs / InP
SPAD，在探测效率为30％时，典型的时间分辨率约为115 ps FWHM。

像增强型相机-武汉凯立特科技由武汉凯立特科技有限公司提供。武汉凯立特科技有限公司坚持“以人为
本”的企业理念，拥有一支高素质的员工队伍，力求提供更好的产品和服务回馈社会，并欢迎广大新老
客户光临惠顾，真诚合作、共创美好未来。凯立特——您可信赖的朋友，公司地址：湖北省武汉市江岸
区绿地汉口中心S11-4-11，联系人：刘总。
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