
激光雷达桥梁防船撞预警系统

产品名称 激光雷达桥梁防船撞预警系统

公司名称 佛山喜讯电子科技有限公司

价格 .00/个

规格参数

公司地址 佛山市南海区狮山镇南海软件科技园信息大道南
滨长廊科研楼二1层107室

联系电话 13316955519 13695202215

产品详情

1.1 系统原理

1、桥梁跨越江面部分主要由桥墩及桥面组成，航道上航行的船舶对桥梁的安全风险因素主要有两个：

1) 碰撞桥墩；（对应措施：防止船舶偏航）

2) 碰撞桥梁。（对应措施：防止船舶超高）

防碰撞预警基本原理主要根据以上情况，通过图像检测、雷达等技术手段，对桥梁下过往船舶进行防偏

航和防超高的监测，从而提前预警及应对。

2、系统主要是利用激光雷达、AIS、图像识别AI处理等技术对过往船舶的高度和航迹进行监控，通过对

船舶形态分析、三维重构、吨位计算数据处理后，可向现场系统服务器或者监管中心相关人员报送观测

数据。如发生违章超高及偏航事件，通过声、光等技术发出报警信号，同时通过无线电台、AIS信息警告

违章船舶，并且自动拍摄录像取证，对过往船舶进行安全提示和预警，以对大桥结构安全进行保护，对

提高桥梁和航道的管理水平有积极意义。

  桥梁防碰撞预警系统由主控制器，网络单元、超高检测单元、偏航检测单元、警示信息单元、视频监
控及取证单元，水文气象监测单元等系统单元及对应的系统软件构成。采用的架构模式是现场系统--云
服务器--用户（监管人员），即B/S模式。把现场控制系统采集的数据，通过光纤或4G信号上传到云服务



器储存、查询、备份等进行数据处理，提供用户账号，方便用户可以在任何地点通过浏览器访问现场防
撞预警系统的数据，观测现场的船舶运行状态、桥梁地图信息、设备在线状态等参数信息。通常情况下
，现场控制系统的数据存储工作由现场的服务器承担，云平台承担数据的备份。因为，当云平台或网络
故障时，现场的控制系统能独立控制现场设备工作并储存数据，网络故障解除，能自动与云平台同步。
现场控制系统故障，云平台能检测到故障信息并通知相关部门进行处理

  偏航防撞预警系统，由主要由激光雷达结合摄像机图像AI处理对江面进行实时监控，激光雷达呈现的
是船舶的三维形态立体成像，在雷达软件绘制偏航区域，对进入预警区域的船只进行实时后台报警并可
通过可见光查看报警联动的视频信息，对进入二级或者一级报警区域的船只可联动报警设备及高音喇叭
喊话，提醒船只进入规定航道

激光雷达是向目标发射激光束信号，接收器根据接收到的反射信号与发射信号进行比较进行一定的运算

处理后得到目标物体的相关信息，比如目标距离，目标方向、目标高度、目标速度等。激光本身具有非

常精确的测距能力，测距距离精度可达到几厘米，激光雷达工作原理与船用雷达原理非常接近，它是以

激光束作为信号源，发射到船体上，引起散射，一部分光波会反射回激光雷达接收器，激光雷达不断发

送脉冲激光进行扫描目标船体，就可以得到船舶上船体的点云数据，由此数据就可以得到精确的三维立

体图像，基于激光雷达的原理和其特性，现激光雷达技术已经广泛用在军事、农业、气象、医疗、水土

检测、自动驾驶等领域，作为应用场景较为单一的河道内检测船舶的可行性非常高的。

该传感器的点云密度可轻松超过128线激光雷达。面对反射率低至 10% 的物体，探测距离仍可达 320

米，可探测量程极限1000米，角度精度达 0.03°，光束发散角低至 0.12°（垂直）x

0.02°（水平），在工作时可射出多线激光同时进行高速非重复扫描，每秒可将多达 240,000

点的点云数据分布在约 15 度 FOV 里，仅需 100 ms 视场覆盖率即可达到 99.8%，点云密度超过市面上主流

128 线机械式激光雷达，传统的机械激光雷达需要旋转电子元件让其扫描范围实现360度覆盖。激光雷达

的独特设计不使用此类移动部件，只使用旋转棱镜，与传统的机械激光雷达相比，此种设计使其激光雷

达能够工作得更久、更可靠。下图为激光雷达扫描图以及覆盖率曲线图。

系统特点

1) 船舶向主航道行驶进入1000米范围内，船整体未在主航道内，触发报警装置；实时监控大桥通行船

只的动态位移，保证船舶正常通航的同时保证不与桥墩发生碰撞。

2)  激光雷达能够侦测船只运行轨迹，当有偏离航道船只行驶向桥梁500米内，系统自动发出声光预警

警告信号和屏幕提醒，系统管理平台会自动弹出警告信息，短信发送相关管理人员。

3) 系统适应各种天气条件，全天候无障碍、无间断动态监控；

4) 满足24小时不间断监控，监控具有回放功能，录像存储一个月，系统能够自动抓拍预警图片



5) 具有船舶模式自学习功能，对航道内的船舶可进行自动归类，并能预测出船的运动轨迹和行进速度

。

6) 发生预警时间后不仅能够采用声音和视频弹出窗口的方式及时通知监控人员，也能够采用声、光、

通讯等方式与船舶进行沟通、报警、导航。声、光、通讯系统可以根据预警的级别不同采取默认设置默

认启动，引导船舶从桥洞内通过。

桥梁防碰撞智能预警系统管理平台功能

通过防碰撞预警管理平台，可以通过计算机对整个平台的运行进行参数设置，运行管理。包括前台管理

部分与后台管理部分：

1．前台程序包括：船舶地图浏览模块、AIS浏览模块、设备信息浏览模块、发布信息浏览模块、图像图

片信息浏览模块、水位信息浏览模块。

2．后台程序包括：

（1）桥梁管理模块（包括以下子模块：1.添加桥梁2.桥梁管理 ）

（2）设备管理模块（包含子模块：1.添加设备2.设备管理）

（3）设备事件模块（包含子模块：1.AIS预警信息管理2.MCU预警信息管3.DAU预警信息管理4.ACU预警

信息管理5.设备连接信息管理）

（4）船舶档案模块（包含子模块：1.添加船舶2.船舶管理）

（5）用户管理模块（包含子模块：1.添加用户2.用户管理3.功能模块管理）

（6）系统日志模块（包含子模块：1.登陆日志管理2.操作日志管理）

（7）系统设置模块（包含子模块：提醒信息管理）

3．设备通讯信息管理.

4．船舶管理.  

5．桥梁地图查看



6．桥梁附近船舶

7．桥梁视频录像

8．水位净高监测

9．预警信息查询。

10．平台接口兼容海事、路桥等管理部门监管系统。
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