
ESTIC ENRZ-MU40维修

产品名称 ESTIC ENRZ-MU40维修

公司名称 广州腾鸣自动化控制设备有限公司

价格 100.00/台

规格参数

公司地址 广州市番禺区钟村镇屏山七亩大街3号

联系电话  15915740287

产品详情

佛山ENRZ-MU40伺服维修中心，佛山ENRZ-AU40-10伺服电机维修中心，南海ENRZ-MU40伺服维修中
心，南海enrz-dd20伺服电机维修中心，顺德estic伺服维修中心，顺德ENRZ-AU40-20伺服电机维修中心

佛山腾鸣自动化控制设备有限公司一直致力于工控产品维修，机电一体化设备维护，系统设计改造。具
有一批专业知识扎实，实践经验丰富，毕业于华南理工大学、广东工业大学高等院校的维修技术精 英。
维修服务过的企业，遍布全国。我们专业维修张力传感器、称重传感器、流量计、变频器、直流调速器
、PLC、触摸屏、伺服控制器、工控机、软启动器、UPS不间断电源等各种工业仪器。我们有大量工控产
品配件，与合作客户长期维护服务，能快速维修客户故障，价格实惠。我们有大量二手PLC，伺服驱动
器，变频器，直流调速器，变频器，触摸屏等工控产品出售，欢迎电询。

高明区下辖荷城街道办事处和杨和镇、更合镇、明城镇3个镇。全区51个村委会、21个社区居委会，其中
荷城街道14个村委会、14个社区居委会;杨和镇7个村委会、3个社区居委会;明城镇11个村委会、1个社区
居委会;更合镇19个村委会、3个社区居委会

维修品牌伺服:

鲍米勒伺服驱动器维修、PARKER伺服驱动器维修、施耐德伺服驱动器维修、ct伺服驱动器维修、力士乐
伺服驱动器维修、安川伺服驱动器维修、MOOG伺服驱动器维修、LUST伺服驱动器维修、三菱伺服驱动
器维修、西门子伺服驱动器维修、BALDOR伺服维修、瑞恩伺服维修、RELIANCE
ELECTRIC伺服维修、RELIANCE伺服维修、API
CONTROLS伺服维修、SANMOTION伺服维修、TAMAGAWA伺服维修

ENRZ-AU40-20伺服维修常见故障：上电无显示，上电过电压报警，上电过电流报警，编码器故障，模
块损坏，参数错误等故障。

1． UART是什么

UART是通用异步收发传输器（Universal Asynchronous Receiver／Transmitter），通常称作UART，是一种



异步收发传输器，是设备间进行异步通信的关键模块。UART负责处理数据总线和串行口之间的串／并
、并／串转换，并规定了帧格式；通信双方只要采用相同的帧格式和波特率，就能在未共享时钟信号的
情况下，仅用两根信号线（Rx 和Tx）就可以完成通信过程，因此也称为异步串行通信。UART总线双向
通信，可以实现全双工传输和接收。在嵌入式设计中，UART用于主机与辅助设备通信，如汽车音响与
外接AP之间的通信，与PC机通信包括与监控调试器和其它器件，如EEPROM通信。

通常需要加入一个合适的电平转换器，如SP3232E、SP3485，UART还能用于RS－232、RS－485
通信，或与计算机的端口连接。UART 应用非常广泛，手机、工业控制、PC 等应用中都要用到UART。

2． UART通信方式

UART使用的是 异步，串行通信方式。

串行通信

串行通信是指利用一条传输线将资料一位位地顺序传送。好比是一列纵队，每个数据元素依次纵向排列
。如下图所示，传输时一个比特一个比特的串行传输，每个时钟周期传输一个比特，这种传输方式相对
比较简单，速度较慢，但是使用总线数较少，通常一根接收线，一根发送线即可实现串行通信。

它的缺点是要增加额外的数据来控制一个数据帧的开始和结束。特点是通信线路简单，利用简单的线缆
就可实现通信，降低成本，适用于远距离通信，但传输速度慢的应用场合。

并行通信

并行通信好比一排横队，齐头并进同时传输。这种通信方式每个时钟周期传输的数据量和其总线宽度成
正比，但是实现较为复杂。

异步通信

异步通信以一个字符为传输单位，通信中两个字符间的时间间隔多少是不固定的，然而在同一个字符中
的两个相邻位间的时间间隔是固定的。

在异步通信技术中，数据发送方和数据接收方没有同步时钟，只有数据信号线，只不过发送端和接收端
会按照协商好的协议（固定频率）来进行数据采样。数据发送方以每秒钟57600bits的速度发送数据，接
收方也以57600bits的速度去接收数据，这样就可以保证数据的有效和正确。通常异步通信中使用波特率
（Baud－Rate）来规定双方传输速度，其单位为bps（bits per second每秒传输位数）。

同步通信

在发送数据信号的时候，会同时送出一根同步时钟信号， 用来同步发送方和接收方的数据采样频率。如
下图所示，同步通信时，信号线1是一根同步时钟信号线，以固定的频率进行电平的切换，其频率周期为
t，在每个电平的上升沿之后进行对同步送出的数据信号线2进行采样（高电平代表1，低电平代表0），
根据采样数据电平高低取得输出数据信息。如果双方没有同步时钟的话，那么接收方就不知道采样周期
，也就不能正常的取得数据信息。

3． 帧格式

数据传送速率用波特率来表示，即每秒钟传送的二进制位数。例如数据传送速率为120字符／秒，而每一
个字符为10位（1个起始位，7个数据位，1个校验位，1个结束位），则其传送的波特率为10×120＝1200
字符／秒＝1200波特。数据通信格式如下图：



其中各位的意义如下：

起始位：先发出一个逻辑”0”信号，表示传输字符的开始。数据位：可以是5～8位逻辑”0”或”1”。
如ASCII码（7位），扩展BCD码（8位）。小端传输
校验位：数据位加上这一位后，使得“1”的位数应为偶数（偶校验）或奇数（奇校验） 停止位：它是
一个字符数据的结束标志。可以是1位、1．5位、2位的高电平。空闲位：处于逻辑“1”状态，表示当前
线路上没有资料传送。

注：异步通信是按字符传输的，接收设备在收到起始信号之后只要在一个字符的传输时间内能和发送设
备保持同步就能正确接收。

下一个字符起始位的到来又使同步重新校准（依靠检测起始位来实现发送与接收方的时钟自同步的）

关于RS－232、RS－422、RS－485等标准，大家可以参考文章《一篇文章了解什么是串口，UART、RS－
232、RS－422、RS－485 》

4． Exynos4412  Uart

本文讨论UART 是基于Cortex－A9架构的Exynos4412 为例。

1）特性Exynos4412 中UART，有4 个独立的通道，每个通道都可以工作于中断模式或DMA
模式，即UART 可以发出中断或 DMA 请求以便在UART 、CPU
间传输数据。使用系统时钟时，Exynos4412 的 UART 波特率可以达到 4Mbps
。每个UART通道包含两个FIFO用来接收和发送：通道 0有 256 字节的发送 FIFO 和 256
字节的接收FIFO通道 1、4有 64 字节的发送 FIFO 和 64 字节的接收FIFO通道 2、3有 16 字节的发送FIFO 和
16 字节 的接收 FIFO 。UART include：波特率可以通过编程进行
。红外接收／发送每个通道支持停止位有 1位、 2位数据位有 5、6、7或
8位每个UART还包括波特率发生器、发送器、接收器、控制逻辑组成。
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