
机器人抓取夹具 宁德市夹具 希瑞格机器人

产品名称 机器人抓取夹具 宁德市夹具 希瑞格机器人

公司名称 苏州希瑞格机器人科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 江苏省昆山市新塘路777号麦杰柯产业园

联系电话 15895665204 15895665204

产品详情

CRG致力於机器人、机械手末端组件夹具（EOAT)设计开发、销售及服务，深耕注塑自动化领域10年，
凭借完整、科学的质量管理体系，本着以模块化的理念，宁德市夹具，让自动化设计更简单、更灵活、
更可靠。

（2）夹紧的可靠性。夹紧时不能破坏工件的定位位置和保证产品形状、尺寸符合图样要

求。既不能允许工件松动滑移，又不使工件的拘束度过大而产生较大的拘束应力。

（3）焊接操作的灵活性。使用夹具生产应保证足够的装焊空间，使操作人员有良好的视

野和操作环境，使焊接生产的全过程处于稳定的工作状态。

CRG致力於机器人、机械手末端组件夹具（EOAT)设计开发、销售及服务，深耕注塑自动化领域10年，
凭借完整、科学的质量管理体系，本着以模块化的理念，让自动化设计更简单、更灵活、更可靠。

通过本次课程设计，不仅增强了对焊接工艺装备专业的系统化，而且将专业知识、设计能力和实践能力
的有机的结合在一起。收获更深的应该是夯实并拓宽了设计工装夹具的思路以及对设计的思维原则性和
灵活性的锻炼。

CRG致力於机器人、机械手末端组件夹具（EOAT)设计开发、销售及服务，深耕注塑自动化领域10年，
机器人抓取夹具，凭借完整、科学的质量管理体系，本着以模块化的理念，机器人微型夹具，让自动化
设计更简单、更灵活、更可靠。



① 具有足够的强度和刚度。

② 结构简单、 轻便， 在保证强度和刚度前提下结构尽可能简单紧凑，
体积小、质量轻和便于工件装卸。

③ 安装稳定牢靠。

④ 结构的工艺性好，便于制造、装配和检验。

⑤ 尺寸要稳定且具有一定精度。

机器人抓取夹具-宁德市夹具-希瑞格机器人由苏州希瑞格机器人科技有限公司提供。“CRG,EOAT,机器
人夹具,水口夹,气动剪刀”就选苏州希瑞格机器人科技有限公司，公司位于：江苏省昆山市新塘路777号
麦杰柯产业园，多年来，CRG坚持为客户提供好的服务，联系人：张小泉。欢迎广大新老客户来电，来
函，亲临指导，洽谈业务。CRG期待成为您的长期合作伙伴！
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