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产品详情

伺服电机维修调试的三种方法详解

     1、抑制零漂

在闭环控制过程中，零漂的存在会对控制效果有一定的影响，将其抑制住。

使用控制卡或伺服上抑制零飘的参数，仔细调整，使电机的转速趋近于零。

由于零漂本身也有一定的随机性，所以，不必要求电机转速为零。

2、建立闭环控制

再次通过控制卡将伺服使能信号放开，在控制卡上输入一个较小的比例增益，至于多大算较小，松下伺
服马达，这只能凭感觉了，如果实在不放心，就输入控制卡能允许的值。将控制卡和伺服的使能信号打
开。

这时，电机应该已经能够按照运动指令大致做出动作了。

3、调整闭环参数

细调控制参数，确保电机按照控制卡的指令运动，这是必须要做的工作，而这部分工作，更多的是经验
，这里只能从略了。

以上是较为常见的6种伺服电机故障调试技巧，希望可以给大家做伺服电机调试可以带来帮助。

伺服电机就是在伺服系统中控制机械元件运转的发动机，是一种补助马达间接变速装置，可以将电压信
号转化为转矩和转速以驱动控制对象，它可以使控制速度，位置精度非常准确。伺服电机的应用十分广



泛，通常只要是需要动力源的，且对精度有要求的都可能涉及到。还想看伺服电机的相关文章，可查看
历史文章哦。更多关于伺服电机的问题以及解决方法。

 

松下伺服电机应该要准确的滑差额定转速值

随着机器平安规范的不时发展，保守的故障诊断和保护技术(问题发生的时候判断原因并采取措施防止故
障扩大化)已经落伍，松下伺服马达说明书，的产品嵌入了预测性维护技术，使得人们可以通过Internet及
时了解重要技术参数的动态趋势，并采取预防性措施。比方：关注电流的升高，负载变化时评估尖峰电
流，外壳或铁芯温度升高时监视温度传感器，以及对电流波形发生的任何畸变保持警惕。

实际生产中，由于大量存在一些用开关量控制的简单的顺序控制过程，而实际生产工艺和流程又是经常
变化的因而保守的继电器接触式控制系统常不能满足这种要求，因此曾出现了继电器接触控制和电子技
术相结合的控制装置，叫做顺序控制器。能根据生产需要改变控制顺序，而又远比电子计算机结构简单
，价格低廉，通过组合逻辑元件插接或编程来实现继电器接触控制的但它装置体积大，功能也受到一定
限制。

深圳松下伺服电机优点是结构简单、运行可靠、效率较高;缺点是体积大、启动特性欠佳。但伺服电机采
用高剩磁感应，高矫顽力的稀土类磁铁后，可比直流电动外形尺寸约小1/2质量减轻60﹪，转子惯量减到
直流电动机的1/5与异步电机相比，由于采用了永磁铁励磁，消除了励磁损耗及有关的杂散损耗，所以。
又因为没有电磁式同步电机所需的集电环和电刷等，其机械可靠性与感应(异步)伺服电机相同，而功率
因数却大大高于异步电机，从而使永磁同步电机的体积比异步电机小些。

由于变频器每千瓦的本钱随着其功率增大而减少，变频调速装置的经济性也随着电机功率的增大而提高
。变频调速装置投资回收期为一年左右，使用寿命约10年。总之交流变频调速技术，具有十分显着的经
济效益和社会效益，应用变频调速技术不仅是当前推进企业节能降耗的重要技术手段，松下伺服马达代
理，也是实现经济增长方式转变的重要途径。

 

励磁绕组和控制绕组在空间相隔90°。

励磁绕组的接线 控制绕组的接线

励磁绕组中串联电容C的目的是为了产生两相旋转磁场。

适当选择电容的大小，可使通入两个绕组的电流相位差接近90°，因此便产生旋转磁场，在旋转磁场的
作用下，转子便转动起来。

U2= 0 时，转子停止。

这时，虽然U2 =0V，U1仍存在，似乎成单相运行状态，但和单相异步机不同。若单相电机启动运行后，
出现单相后仍转。伺服电机不同，单相电压时设备不能转。

原因：交流伺服电机 R2设计得较大。所以在U2=0时，交流伺服电机的T=f(s)曲线会发生变化。

当U2=0V时，脉动磁场分成的正反向旋转磁场产生的转距T"、T" 的合成转矩T与单相异步机不同。合成
转矩的方向与旋转方向相反，所以电机在U2=0V时，能立即停止，体现了控制信号的作用(有控制电压时
转动，无控制电压时不转)，以免失控。



交流伺服电动机的机械特性曲线( U1=ct )应用

交流伺服电机的输出功率一般为0.1-100W，电源频率分50Hz、400Hz等多种。它的应用很广泛，如用在
自动控制、温度自动记录等系统中。

直流伺服电动机

结构：与直流电动机基本相同。为减小转动惯量做得细长一些。

工作原理：与直流电动机相同。

供电方式：他励。励磁绕组和电枢由两个独立电源供电：

U1为励磁电压，U2为电枢电压。

由机械特性可知：

(1)U1（即磁通￠）不变时，一定的负载下，U2↑，n↑。

(2)U2=0时，电机立即停转。

反转：电枢电压的极性改变，电机反转。

应用：直流伺服电机的特性较交流伺服电机硬。经常用在功率稍大的系统中，它的输出功率一般为1-600
W。它的用途很多，如随动系统中的位置控制等。

 

松下伺服马达说明书-松下伺服马达-日弘忠信(查看)由深圳市日弘忠信电器有限公司提供。深圳市日弘忠
信电器有限公司坚持“以人为本”的企业理念，拥有一支技术过硬的员工队伍，力求提供更好的产品和
服务回馈社会，并欢迎广大新老客户光临惠顾，真诚合作、共创美好未来。日弘忠信——您可信赖的朋
友，公司地址：深圳市宝安31区浩艺烽大厦A座三楼，联系人：郑小姐。
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